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DESCRIPTION

Sur de nombreuses machines STUDIO, les constructeurs ont supprimé le contrdle local
d’écoute. LAMC 403 permet de pallier a ce manque en redonnant a I'opérateur la possibilité
d’écouter une source en local , pour la contréler ou la caler. L'opérateur pourra également vérifier
le niveau etla phase.

La modulation est prise en sonde sur le trajet Machine / Console. Une interface START permet a
la fois de créer les pulses ou les états maintenus pour tout type de machine, et de garder
'automatisme MUTE a la mise a I'antenne. La modulation de contréle est disponible soit en
sortie amplificateur pour enceinte passive, soit sous forme +6 dBu pour enceinte amplifiée.

Les quatre entrées sont mixées et une interface rouge Antenne permet de muter 'ensemble sur
une ouverture MICRO. Un départ synchrone stéréo du mixage est aussi disponible.

UTILISATION

= Contrdle pré écoute pour quatre machines avec interface START.
= Surveillance de ligne.
= Contrble de niveau etde phase sur quatre lignes.

Mute
L > ESEReee )
g K K 00000000000
ke D> D> [coou000ees]
e P Tnterface Start Pulse / Hold
o l Fader Stop Pulse / Hold
L@ . Phase meter
St
f\ Bypass - F P
=
o
OUT [oof—_ sn N
: N\
Sub-9 s ° K ‘@) PHONES
n Ve Stop > O,
OUT Balanced

= F%vi@
i tb—i ::@ out

500 N oUT
00000

IN/ OUT Red Light
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FACE AVANT
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1)  Commutateur de sélection du MUTE manuel de I'entrée A.

JP17 JP19 JP21

JP15 JP18 JP20 JP22

JP16 et JP15: Cavaliers pour inhiber le MUTE en face avant de I'entrée A de TAMC 403.

JP17 et JP18: Cavaliers du MUTE de I'entrée B de 'TAMC 403.
JP19etJP20: CavaliersduMUTE del'entrée Cde’AMC 403.
JP21etJP22: Cavaliersdu MUTE de I'entrée D de TAMC 403.

Configuration des cavaliers JP17 et JP18 / JP19 et JP20 / JP21 et JP22 :
JP16 JP15

» [ K MUTE inhibé (Configuration d’origine)
[ ] [ ]
[ ] [ ]

» [ R MUTE actif

2) Témoin de visualisation du MUTE manuel.
3)  Témoin rouge de visualisation de la commande START machine de I'entrée A.
4) Témoin vert de visualisation de la commande STOP de I'entrée A.
5) Entrée B. Idem entrée A.
6) Entrée C. Idem entrée A.
7)) Entrée D. Idem entrée A.
8 ) Potentiomeétre d’ajustage du niveau de la sortie mono (en face arriére).
9)  Témoin de visualisation de I'entrée RED LIGHT
10 ) Phasemétre sur bargraph & leds.
11)  Vumetre de type peak-métre. Il permet de visualiser la modulation en sortie.
12 ) Embase JACK 6,35 mm d’écoute casque. (Méme modulation que le vumeétre)
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FACE ARRIERE

IN/ouT

©| ‘© ©-© @.@ @._ ‘© @.@ @\_ “““““ ) © @.@ @ ’Jo @.@ @ ’)o
2 v f./s:” oW TssomA L mone our

S S S N S N A N

A') Connecteur XLR 3 points male de sortie mono.
Cette sortie peut étre soit de type symétrique + 6 dBu, soit de type ampli de puissance
en configurant par strap le connecteur 6 points débrochable situé sur le circuitimprimé.

.

Connecteur ¢ °
6 points débrochable

[o5°57%)

> Symétrique + 6 dBu
| Iy
F_) XLR 3 pts Male
Sortie Symétrique ||l | 1: Masse chassis
+ 6 dBu l]——> 2: Pt chaud
| 3: Pt froid
| sy
[ |

» Ampli de puissance. (Configuration d’origine)

XLR 3 pts Male

Sortie Ampli

Puissance ~ Haut-Parleur

B +

ikl
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FACE ARRIERE Suite

Ouer | Mo 1 Tovrmr © ° ° ' @
[C=elef=rle efte efle ofe efe oo efte oo o)

Mono out

EREEEEERERREE.

B ) Embase Sub-D 9 points femelle d’entrée A.

Sub-D 9 pts male

5 +—>—®
Entrée gauche [_ >

$+

- . + _’_
Entrée droite [_ >

+VCC

+Opto ,
O]y Entrée START/STOP

GND

A(O1|©|00

Les entrées se font sur optocoupleurs; ce qui permet a ’TAMC 403 d'étre interfacé par
tous les types de machines. (Commandes par boucles séches, par tension de
commande ou par collecteur ouvert).

Exemple de cablage :

8

Boucle
seche M
strap 4

strap 9
Boucle \*
seche u

1 [© Co

Tension
de commande
(5V ~ 24V) 4

ou ou

ou Sortie Collecteur |§

’gﬂmm
’Jw L‘

’gf;m

»
’gﬁu

C ) Embase Sub-D 9 points méle de sortie A.

)

En cas d’absence
d’énergie les points 4 et 5
de 'embase femelle sont

Sortie gauche [‘f 1

3

Sortie droite ['l‘ 1

gy

Sortie STOP [ —0 retransmis en direct sur
ortie [ e e .
— e ] Sortie START |’eS pOlntS ,\4 et 5 de
9 0—5—> 'embase méle.

Sub-D 9 pts femelle
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FACE ARRIERE Suite

MOoNo ouT

été&&ééééééié

« Cavaliers de commande START Machine des entrées A, B, C, D.

Deux types de fonctionnement sont possibles pour chaque relais en sortie :
- Contact maintenu pour le START
- Contact impulsionnel START.

JP1 JP4 JP7 JP10
A A A
M 4 M1 1 1 o M o —
[T Bz 58] Bz B e 0 Bl L BB BBl []
8 [

—
JP1: Cavaliers de commande START de I'entrée Ade TAMC 403.
JP4: Cavaliers de commande START de I'entrée B de TAMC 403.
JP7: Cavaliers de commande START de I'entrée C de TAMC 403.
JP10: Cavaliersde commande START de I'entrée D de TAMC 403.

Configuration des cavaliers JP1/JP4 / JP7 / JP10.
P [cele Position maintenue.
D) eee Mode pulse (Configuration d'origine)

« Cavaliers de commande STOP Machine des entrées A, B, C, D.

Deux types de fonctionnement sont possibles pour chaque relais en sortie :
- Contact maintenu pour le STOP.
- Contact impulsionnel STOP.

JP2 JP5 JP8 JP11
A A A A

(1 1 3 1 1 1 1 1 ———

JP2: Cavaliers de commande STOP de I'entrée Ade 'AMC 403.
JP5: Cavaliers de commande STOP de I'entrée B de TAMC 403.
JP8: Cavaliers de commande STOP de I'entrée C de TAMC 403.
JP11: Cavaliers de commande STOP de I'entrée D de TAMC 403.

Configuration des cavaliers JP2 / JP5 / JP8 / JP11.

D) el Position maintenue.
[ 00 Mode pulse (Configuration d’origine)
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FACE ARRIERE Suite

MOoNo ouT

été&&ééééééié

D ) Embase Sub-D 9 points femelle d’entrée B. Méme cablage que pour I'entrée A.

E ) Embase Sub-D 9 points méale de sortie B. Méme cablage que pour la sortie A.
F ) Embase Sub-D 9 points femelle d’entrée C. Méme cablage que pour I'entrée A.
G ) Embase Sub-D 9 points male de sortie C. Méme cablage que pour la sortie A.
H ) Embase Sub-D 9 points femelle d’entrée D. Méme cablage que pour I'entrée A.
| ) Embase Sub-D 9 points méale de sortie D. Méme cablage que pour la sortie A.

J ) Embase Sub-D 9 points méle de sortie stéréo.

« Cavaliers de sortie stéréo de ’AMC 403

1 1 3 1 31 1 31 1 [ 1 [ ———

8 E:] 8 E::] §(Jﬁ[:::] 8 [::] aQ
o %D n;ﬂmﬂ o D @mﬂmmzu
= 0 ®w D [ cw U 0 D 0 °w

e | R

v L

JP14 JP13
Canal Droit Canal Gauche

Configuration des cavaliers JP14 et JP13.

JP14 JP13
Pp [Cole (oo Soutirage avant mute Red light. (Configuration d’origine)

1 00 oo 9 Soutirage apres mute Red light
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FACE ARRIERE

Suite

ouTPUT

[sTEREO—

ouTPUT

MoNo ouT

T 0034008481

K') Embase Sub-D 9 points femelle d’entrée et de sortie “Red Light” .

Entrée commande
Red Light

+VCC

+Opto

-Opto

NN (=

GND

) —

Travail—
Repos —

Commun——50

] Relais Miroir

Sub-D 9 pts male

Les entrées se font sur optocoupleurs; ce qui permet a 'AMC 403 d’étre interfacé par
tous les types de machines. (Commandes par boucles séches, par tension de
commande ou par collecteur ouvert).

Exemple de cablage :

1 = Boucle ';147
s"ap@} séche \72}
7 ou 7 ou
e s ol

L ) Embase secteur de type CEI.

FRANCAIS

Tension
de commande
(5V ~ 24v)

10

~ o =

A

(2]

’gwu‘

~ N =

ou Sortie Collecteur |§

(o]

’gwu‘
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CARACTERISTIQUES

[ Entrées H Connecteur H Type H Impédance H Sensibilité H Saturation
i’:‘;‘?gfg Sufbe'gjlgts Symétrique | 15 KOhms +6 dBu +24 dBu
[ Sorties H Connecteur H Type H Impédance H Niveau nominal H Niveau maximum
CASQUE JACK | o fntf;ﬁ%ue 470 Ohms +6dBu +18 dBu
2’0;T(|:|,Eg SUb;nDéI% Pts | Symétrique Miroir des entrées
g%gé‘g SUb;nDéliptS Symétrique | 150 Ohms +6 dBu +24 dBu
SMOC')‘JBE X'—?éﬁepts symétrique | 150 Ohms +6 dBu +24 dBu
Soﬁg IE XLié:Tepts Symétrique | Pour charge 8Q 5w sur 8Q

Taux de distorsion :

Rapport signal / bruit :

94 dB pondéré A au niveau nominal de 6 dBu.

112 dB pondéré A a l'écrétage.

Bande passante :

7Hza 100 KHz & -3 dB.

Diaphonie gauche / droite : 90 dB a 10 KHz.

Alimentation :

Dimensions :

Poids :

230 Volts +/- 10 %

3,5 kg

Rami - AMC 403

483 x 44 x 230 mm

11

50/60 Hz.

inférieur & 0,005 % pour un niveau de sortie de +24 dBu a 1 KHz
sur la sortie principale.
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INFORMATION

Attention !!!

L'alimentation de 'AMC 403 dispose d'un connecteur d'alimentation d'énergie (2 pbles + terre).
Laterre doit étre impérativementreliée au réseau d’'énergie.

=N
=N
=N

{i848 &

Ne jamais faire fonctionner cet équipement sans le raccordement a la terre.
Assurez-vous de la qualité de la terre avant la mise en route.
Dans le cas d'éventuelles apparitions de bruit, de ronflement en connectant I'appareil sur
une sonorisation existante, ne jamais interrompre le connecteur terre de protection, mais
utilisez des équipements d'isolation galvanique a transformateurs.
Ne jamais démonter I'équipement, sans avoir pris la précaution de débrancher le cordon
d’alimentation.
Eviter I'exposition a de trop fortes températures
Ne jamais exposer I'alimentation et I'appareil a la pluie, la neige ou a I'humidité.

L’AMC 403 dispose d'un amplificateur pour casque, évitez les niveaux importants ou les
expositions prolongées capables d'endommager I'ouie de fagon irréversible.

L’AMC 403 est conforme aux normes suivantes :
EN60065, EN55013, EN55020, EN60555-2, et EN60555-3, d'aprés les dispositions de la
directive 73/23/EEC, 89/336/EEC et 93/68/EEC.
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DESCRIPTION

On several STUDIO machines, manufacturers have removed the local monitoring control.
AMC 403 makes up for this lack, ingiving to the operator the possibility to monitor, control or settle
alocal source. The operator will also be able to check level and phase.

A start interface allows to create pulses or hold states for all types of machine, and to keep the
automatic mute when it goes on air. The control modulation is available either in amplifier output
for passive speaker, or under +6 dBu format for amplified speaker.

The four inputs are mixed and an Antenna red interface affords to transfer the whole to a micro
openning. Astereo synchronous output of the mixing is also available.

USES

= Pre monitoring control for four machines with START interface.
= Line monitoring
= Leveland phase control on four lines.

Mute
> > [oosocesees]
g K K 00000000008
ke D> D> [coou000ees]
e P Tnterface Start Pulse / Hold
e l Fader Stop Pulse / Hold
L@ o Prase mawr
St
f\ Bypass - r P
=) |
o —
OuT P g— Start N
¢ A\w
sl < (©) PHONES
n Ve Stop > O,
OUT Balanced

o LT
it tb—i ::@ out

500 N oUT
00000

IN/ OUT Red Light
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FRONT PANEL

(&) NPT A NPT NPT C NPT D T s (@)
('J_L "gm ('J:l .:8: ) :g: (Z‘I’ g?@; 0/l000000000
) L= 3 e ) ey )
155 S R A
@
1)  InputAMUTE key
JP19 JP21
JP15 JP18 JP20 JP22
JP16 and JP15: Jumper to disable AMC 403 A input mute from front panel.
JP17and JP18: AMC 403 InputB MUTE jumper.
JP19and JP20: AMC 403 InputC MUTE jumper.
JP21andJP22: AMC 403 InputD MUTE jumper.
Jumpers : JP17 and JP18 / JP19 and JP20 / JP21 and JP22 :
JP16 JP15
W [ [ MUTE disabled (defaul setting)
[ ] [ ]
[ ] [ ]
» @ @ MUTE enabled
2)  Manual MUTE light indicator.
3) Redsignal for input A START.
4) Green signal for input A STOP.
5) InputB.SameasA.
6) InputC.SameasA.
7) InputD.SameasA.
8 ) Mono output level control (on rear panel).
9) RED LIGHT input light indicator.
10 ) Phasemeter on led bargraph.
11)  Peak meter type Vumeter. Displays output signal level.
12 ) Headphones socket. (same signal as vumeter)
Rami - AMC 403 15 ENGLISH



REAR PANEL

IN/ouT

U ef=elef=le efc=le efc=ie oo efe efc=le efc=le efce efle

Mono out

lade in Europe (Fr)
23 v~ soron 12W T250mA L

S S S N S N A N

A') Male XLR 3 pins socket, mono output
This output can be either 6dB balanced, or power amplifier according to the connector
6 jumper located on the printed circuit.

.

6 pts removable
connector 4——{°

[o5°57%)

» Balanced : + 6 dBu.

| Imn
F_) Male XLR 3 pins
+6dBu E 1: Earth
balanced Output |]__> g: ggna: +
F_ : Signal -
[ ]

» Power amplifier (Default setting)

Male XLR 3 pins

Power amplifier
output ~ Loud-speaker

+

D -

ikl
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REAR PANEL Next

IN/ouT

prve
o | bdiim I ° 17 ° 1T e 1T A 1
meotor || oureur | | oureur wevr — J— o— meur oureur
— —_— E. E. e
L) [SlE & e =®

lade in Europe (Fr)
23 v~ soron 12w T 250mA L MoNo out

S S A A

B ) Sub-D 9 Female socket for input A.

Sub-D 9 male plug

——
LeftINPUT [ )

$+

Right INPUT [f—’—,

+VCC

+Opto
oo @ START / STOP INPUT

GND

A(O1|©|00

Remonte control inputs use opto coupleurs, allowing AMC 403 to be controlled by all
types of equipments (Dry loop, voltage or open collector).

Wiring example :

8 8
link @ Dry Ioop\ 9

T
5y o 5
[

1 [©© Co
1 [© Co

Control Tension 4
(5V ~ 24V)

or

or Collector output |§

dry loop \ 4 link 4

I

’gwu‘

IS

’w{m‘

’w{m‘

C ) Sub-D 9 male socket for output A.

)

+e—]
Left OUTPUT [+

EN

Right OUTPUT [f<—l

STOP OUTPUT [

Iy

o—

-
5

«— ]starT outPuT

ce e

Sub-D 9 female plug

When power supply is missing pins 4 and 5 from female connector are wired straight to
pins 4 and 5 on male connector.

Rami - AMC 403 17 ENGLISH



REAR PANEL Next

MOoNo ouT

été&&ééééééié

« START machine control jumpers for inputs A, B, C, D.

Output relays can work in two modes: - Hold contact for START
- Pulse contact for START.
JP1 JP4 JP7 JP10
A

JP1: AMC 630Input A START jumper.
JP4: AMC 630Input B START jumper.
JP7: AMC 630Input C START jumper.
JP10: AMC 630Input D START jumper.

Jumpers settings : JP1/JP4/JP7 / JP10.
P el Hold mode
[ 00 Pulse Mode (Default setting)

« STOP machine control jumpers for inputs A, B, C, D.

Output relays can work in two modes: - Hold contact for STOP
- Pulse contact for STOP
JP2 JP5 JP8 JP11
A A A A

(1 1 M 1 1 (11 [ 1

o %:?D H&?D [D]%:?D [D]QZ?UDE]B [:E_E]!

JP2: AMC 630 Input ASTOP jumper.
JP5: AMC630 Input B STOP jumper.
JP8: AMCG630 InputC STOP jumper.
JP11: AMCG630 InputD STOP jumper.

Jumpers settings : JP2 / JP5/ JP8 / JP11.

D) [ele Hold mode
D) oee Pulse mode (Default setting)

ENGLISH 18 Rami - AMC 403



REAR PANEL Next

MOoNo ouT

été&&ééééééié

D ) Sub-D 9 female socket for input B. Same wiring as Input A.

E ) Sub-D 9 male socket for input B. Same wiring as Input A.
F ) Sub-D 9 female socket for input C. Same wiring as Input A.
G ) Sub-D 9 male socket for input C. Same wiring as Input A.
H ) Sub-D 9 female socket for input D. Same wiring as Input A.

| ) Sub-D 9 male socket for input D. Same wiring as Input A.
J ) Sub-D 9 male socket for stereo output.

>
‘_—> 'f] Left output

_ .
> 'f] Right output

« Stereo output jumpers

1 1 3 1 31 1 31 1 [ 1 [ ———

8 E:] 8 E::] §(Jﬁ[:::] 8 [::] aQ
o %D n;ﬂmﬂ o D @mﬂmmzu
= 0 ®w D [ cw U 0 D 0 °w

e | R

v
JP14 JP13
Right channel Left channel

Jumpers settings : JP14 et JP13.

JP14 JP13
Pp [Cole (oo Before Mute red light (Default setting)

D) ofee oo After Mute red light Red light

Rami - AMC 403 19 ENGLISH



REAR PANEL Next

IN/oUT

AAAAAA O | o ° 1T ° 1T ° 10 A 1
v v TE‘ o))
sl oo oft=tie of e ofE=e o e o &

((.“a :Europe )

230V ~/50/601

moNo ouT

I EEEEEEEEEE.

K ) Sub-D 9 female socket for “Red light” input / output.

1] +vCC
Red light 2 +Opt0@—|_
control input 7 | -Opto
6 | GND
O?f e .
Com?nun— . ] Mirror relay

Sub-D 9 male plug

Remonte control inputs use opto coupleurs, allowing AMC 403 to be controlled by all
types of equipments (Dry loop, voltage or open collector).

Wiring example :

e — - 1 e
link  ( Dry I
2 } ioop \‘72} Control Tension 2 2
7 or 7 or (5 ~ 24V) A 7 } or  Collector output |§ 7 }
Dry loop \ 6 L link 6 L 6 L 6 L

L ) CElmains connector.
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SPECIFICATIONS

[ Inputs | Connector |  Type | Impedance |  Sensitivity | Clipping
ANEUTS Sub-DS | Balanced | 15KOhms +6dBu +24 dBu
[ Outputs H Connector H Type H Impedance H Nominal Level H Maximum level
PHONES JACK | | oere0 | 470 Ohms +6dBu +18 dBu
nbalanced
éij?',P(L:J’Tg Sur:;illjeg Balanced Inputs Mirror
Uy | SuD9 | Balanced | 150 Ohms +6 dBu +24 dBu
OTS::ST Xlﬁjepts Balanced 150 Ohms +6 dBu +24 dBu
Loud-speaker XLR 3
OUTPUT male Balanced | For 8 Ohms load 5w/8Q
THD : < 0,005 % at + 24 dBu (1 KHz) on main Outputs.
Signal to noise ratio: 94 dB (A weighted at nominal level 6 dBu).
112 dB (A weighted at clipping).
Bandwith : 7 Hz to 100 KHz at -3 dB.
Crosstalk : 90 dB at 10 KHz.
Power suply : 230 Volts +/- 10 % 50/60 Hz.
Dimensions : 483 x 44 x 230 mm
Weight : 3,5 kg
Rami - AMC 403 21 ENGLISH




INFORMATIONS

Warning !!!

AMC403 mains connector has three wires (2 poles + earth). Earth should imperatively
be connected to mains earth.

Never use this equipement without proper grounding.

Check quality of grounding.

Should noise or hum occurs when connected to other equipments, never
disconnect grounding, use insulating transformer on mains.

Never open the case without disconnecting mains

Avoid high temperature exposure.

Never expose the equipment to rain, snow or moisture.

Using AMC 403 headphone amplifier, listening to high level an result in
permanent damage to ears.

4408080 03838

AMC403 complies with :

ENG0065, EN55013, EN55020, EN60555-2, and ENG60555-3, according to
73/23/EEC, 89/336/EEC and 93/68/EEC.

ENGLISH 22 Rami - AMC 403
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Rami se réserve le droit de modifier les spécifications du produit sans préavis
All specifications in this document can be modifed by RAmi without prior notice.
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